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cuales el primer requisito es
optimizar el transporte de
carga y movilidad en escena-
rios de riesgo.

Desde el punto de vista de
neurociencia, se entiende por
«cogniciény a la facultad men-
tal biolégica que permite la ex-

DOS LINEAS
MAS DE
INVESTIGACION

Un segunda linea de inves-
tigacion de Neurocor abor-
da el problema de la inte-
raccion hombre méquina a
través de lo que se conoce
como BCI (Interface Com-
putador Cerebro). Se trata
de una investigaci6n aus-
piciada por la Fundacién
Séneca de laRegion de
Murcia, donde se trabaja
en la transmision de infor-
macién entre el humanoy
la maquina a través de sen-
sores que recogen 6rdenes
emanadas de la corteza ce-
rebral. En este caso se estd
dirigiendo la investiga-
cién, como un valor afiadi-
do, hacia el control de
exoesqueletos, con el fin
de optimizar el sistema de
control de estas estructu-
ras roboticas.

e

traccién de informacién del
mundo real, su representacion
y almacenamiento en la me-
moria, asi como finalmente,
la recuperacién automatica de
la misma cuando se precise.
Todo sistema cognitivo estd
dotado de sistemas sensoria-

La tercera linea de inves-
tigacion gira entornoala
realizacion de sistemas de
control encuadrados en ro-
bética movil y sobre todo
de manipulacién, dotados
de mecanismos de aprendi-
zaje de tareas de manipula-
cion, gracias a la informa-
cién visual y tactil recibi-
da. Se trata del proyecto
Vulcano, financiado a nivel
nacional y que se conforma
en un grupo de cuatro uni-
versidades donde se desa-
rrollan retinas neuromor-
ficas basadas en el bus AER
para la visién estereoscopi-
ca y para el control de los
motores accionados como
resultado de las 6rdenes
generadas a través los mo-
delos de aprendizaje cogni-
tivo desarrollados en el
propio proyecto.

«Nosotros trabajamos
modelando las partes del
cerebro donde se aprende,
y aplicamos eso a la roboti-
ca para conseguir robots
que hagan tareas de mani-
pulacién inicialmente por

les complejos de percepcion y
comunicacién, como son las
capacidades visual, tactil y
oral.Desde el punto de vista
de ingenieria se trata de cons-
truir robots cuyo sistema de
control materialice los mode-
los cognitivos del cerebro re-

aprendizaje, sin necesidad
de meterles un programa.
Para ello se necesita un
software y, ademas, conta-
mos con una plataforma bi-
manual en la que las dos
manos son diferentes para
demostrar que tenemos la

lacionados con el aprendizaje
automatico, es decir la reali-
zacion de tareas utilesen lain-
teraccion del robot con el hu-
Mano y con su entorno, como
son por ejemplo, las de mani-
pulacién de objetosola de
atenci6n personalizada a per-

capacidad, como tendria
un humano, de realizar dis-
tintas tareas de manipula-
cion. Para ello se necesita
un sistema de vision cons-
truido con unas retinas
que simulan el sistema
neuronal humano de las
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S0Nas mayores,...entre otras;
sin necesidad de ser programa-
das. Resumiendo, se trata de
construir robots inteligentes,
no ofensivos, capacesde in-
teractuar con el humano y con
capacidad de aprender nuevas
tareas, inicialmente sencillas.

retinasy, asegura Juan Lo-
pez Coronado.

La manipulacién como
aplicacion tiene una gran
validez a nivel industrial,
asi como militar -desactiva-
cion de explosivos- y naval
-manipulacién submarina-.
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Taller sobre
gestiondela
innovacion

El Instituto Nacional de
Fomento acoge hasta el
préximo 5 de noviembre
un taller sobre Gestion de
innovacién. El objetivo
de esta iniciativa es for-
mar alos asistentes sobre
el proceso metodoldgico
de gestién de la innova-
cion, y esta dirigido a em-
presas innovadoras que
tienen interés en gestio-
nar adecuadamente la in-
novacién en su empresa.
El encuentro resolvera los
siguientes contenidos:Las
fases de la innovacion; qué
se trabaja en cada una de
las fases; como se realiza
un proyecto de innova-
cion; y la necesidad e im-
portancia de la gestion de
la innovacién. El ponen-
te suministrard una herra-
mienta para la gestion so-
bre la que se realizardn los
ejercicios practicos. En
concreto, el taller ha pro-
gramado casos pricticos
sobre generacion de ideas;
priorizacién de ideas; con-
ceptualizacion; evalua-
cion; indicadores de segui-
miento; y control y segui-
miento de proyectos. La
asitencia a este taller serd
gratuita, pero existen pla-
zas limitadas (25), por lo
que las inscripciones se-
ran aceptadas por orden
de llegada.

Cursosobre
propiedad
industrial

El Info acoge el proximo 5
de noviembre un taller de
propiedad industrial: mar-
cas, diseflos y patentes, cur-
SO que se Tepetird, con el mis-
mo contenido, el primer mar-
tes de cada mes. En el taller
se dardn nociones basicas
sobre el registro de marcas
(qué es y para qué sirve una
marca, busqueda de mar-
cas, clasificacion de Niza,
tipos de solicitudes, Mar-
ca Comunitaria, etc.) y de
patentes (qué es patenta-
ble, requisitos, diferencias
entre patente y modelo de
utilidad, bsqueda de an-
terioridades, redacion de
una patente, posibles vias
para la internacionaliza-
cién de la patente, etc.)Los
asistentes tendran la opor-
tunidad de realizar las con-
sultas que tengan en el am-
bito de la propiedad indus-
trial. El aforo estd limita-
do a 10 inscritos, si se so-
brepasa este nimero, las
inscripciones se pasaran al
taller del siguiente mes.




